ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА №6
«СИСТЕМА ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЬ ЧАСТОТЫ –
АСИНХРОННЫЙ ДВИГАТЕЛЬ (ПЧ-АД)»
Цель:
Исследование регулировочных, электромеханических, механических, энергетических и динамических характеристик асинхронного частотно-регулируемого электропривода при питании от управляемого электромашинного преобразователя частоты.
.
РАБОЧЕЕ ЗАДАНИЕ

Принципиальная схема:
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1. Снять регулировочную характеристику ПЧ при работе на АД в режиме его реального холостого хода.
	ПЧ
	f, Гц
	2
	4
	6
	8
	10
	15
	20
	25
	30
	35
	40
	45
	50
	55

	
	n, об/мин.
	59
	117
	155
	235
	284
	429
	576
	725
	874
	1024
	1241
	1320
	1470
	1619

	
	М, Н*м
	0,2
	0,4
	0,6
	0,7
	2,0
	2,8
	3,1
	3,3
	3,4
	3,4
	3,7
	3,7
	3,9
	4,0

	
	Iст., А
	0,65
	1,22
	1,36
	1,37
	1,40
	1,46
	1,50
	1,54
	1,58
	1,62
	1,65
	1,68
	1,73
	1,78

	
	Uдв, В
	11
	20
	26
	35
	44
	66
	88
	110
	132
	154
	177
	198
	220
	242

	Анал
	Iст., А
	0
	1
	1
	1
	1
	1
	1,5
	1,5
	2
	2
	2
	2
	2
	2

	
	n, об/мин.
	0
	0
	100
	200
	300
	500
	700
	900
	1300
	1350
	>1500
	-
	-
	-

	
	Uдв, В
	0
	0
	10
	30
	50
	70
	100
	120
	150
	170
	200
	220
	230
	230


2. Снять статические (электромеханическую, механическую и энергетическую) характеристики АД при питании от ПЧ.
Iном.дв = 7,5 А
	ПЧ
	f, Гц
	35
	30
	10

	
	n, об/мин.
	1003
	885
	888
	850
	865
	1040
	284
	274
	265
	255

	
	М, Н*м
	3,4
	6,1
	1,6
	6,4
	4,6
	0,5
	2,0
	4,5
	4,6
	5,9

	
	Iст., А
	1,59
	2,57
	1,18
	2,7
	1,98
	1,16
	1,4
	2,0
	2,74
	3,67

	
	Uдв, В
	131
	154
	134
	134
	134
	154
	540
	540
	537
	536

	Анал
	Iст., А
	0
	2
	0
	3
	1
	0
	0
	2
	3
	4

	
	n, об/мин.
	1350
	1250
	1200
	1000
	1100
	1100
	300
	300
	200
	50

	
	Uдв, В
	110
	100
	100
	80
	90
	90
	30
	20
	10
	0


Выводы:
Частотное регулирование является наиболее предпочтительным как по удобству управления АД, так и с энергетической точки зрения. В результате выполнения работы мы получили статические характеристики, которые имеют одинаковую жесткость. При использовании ПЧ есть возможность эффективно управлять и динамическими процессами, в частности пуском и торможением.






