ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА №5
«СИСТЕМА ГЕНЕРАТОР – ДВИГАТЕЛЬ (Г-Д)»
Цель:
Исследование регулировочных, электромеханических, механических, энергетических и динамических характеристик электропривода по системе Г-Д.

РАБОЧЕЕ ЗАДАНИЕ

1. Снять регулировочные характеристики ТП при активной нагрузке (R = 10 Ом).

[image: image1.wmf]V    

A    

У    

В    

+    

Б    

У    

Т    

U    

c    

R    

1    

-    

R    

8    

V    


	Uв., В
	0
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	-1
	-2
	-3
	-4
	-5
	-6
	-7
	-8
	-9
	-10

	Uтп, В
	0
	10
	15
	20
	25
	45
	75
	100
	115
	120
	120
	0
	-10
	-15
	-20
	-30
	-55
	-75
	-100
	-115
	-120

	Iтп, А
	0
	1
	2
	2
	3
	4
	7
	10
	10
	10
	10
	0
	-1
	-1
	-2
	-3
	-5
	-7
	-9
	-10
	-10


2. Снять регулировочные характеристики ТП при индуктивной нагрузке.
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3. Снять регулировочную характеристику.
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4. Снять электромеханическую и механическую характеристики системы Г-Д при заданных преподавателем режимах работы электропривода.
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а) при Е = 80В, Iв. = 1А
	Uян, В
	70
	80
	90
	60
	60
	65
	70
	75

	Iян, F
	0
	8
	10
	-10
	-10
	-6
	-4
	-1

	М, Н*м
	0
	7,76
	9,7
	-9,7
	-9,7
	-5,82
	-3,88
	-0,97

	n, об/мин
	800
	850
	900
	700
	750
	800
	800
	800

	Iдв., А
	-2
	-6
	-11
	13
	16
	9
	7
	4

	Uг, В
	75
	80
	80
	70
	70
	70
	75
	75


б) при Е = 100В, Iв. = 1,2А
	Uян, В
	100
	110
	90
	80
	75

	Iян, F
	0
	4
	-4
	-10
	-11

	М, Н*м
	0
	3,88
	-3,88
	-9,7
	-10,67

	n, об/мин
	1100
	1200
	100
	100
	100

	Iдв., А
	2
	-6
	7
	12
	15

	Uг, В
	100
	100
	100
	95
	95


в) при Е = 20В, Iв. = 0,2А
	Uян, В
	20
	30
	30
	40
	10
	0
	0
	10

	Iян, F
	4
	6
	8
	10
	-6
	-10
	-11
	-2

	М, Н*м
	3,88
	5,82
	7,76
	9,7
	-5,82
	-9,7
	-10,67
	-1,94

	n, об/мин
	60
	200
	250
	300
	100
	0
	0
	150

	Iдв., А
	-3
	-6
	-8
	-11
	8
	15
	16
	4

	Uг, В
	20
	20
	20
	20
	15
	15
	10
	20


Вывод:  Регулировочная характеристика преобразователя несколько искажена, особенно при малых напряжениях, что связано с различным значением коэффициента усиления на этих участках. В середине зависимость имеет характер, близкий к линейному, поэтому ТП можно представить в виде источника ЭДС с эквивалентным внутренним сопротивлением. Очевидно, что система Г-Д имеет невысокий КПД, за счет трехкратного преобразования энергии, а значит, имеет ограниченное применение.






_1205338525.unknown

_1205731914.unknown

